
規格作業範圍圖

車輛尺寸

型式
名稱
作業平台
最大積載荷重
最大地上高
最大作業半徑
最大爬升高度
內部尺寸(長x寬x高)
籃擺角度
迴轉裝置
迴旋角度
迴旋速度
行走裝置
行走速度
最大爬坡能力
電池
輸入電壓
電池電壓
電池容量
車輛規格
尺寸(長x寬x高)
重量

曲臂式履帶高空作業車

單相100V



1 在行駛過程中，亦能確保寬廣的作業範圍

2 物體偵測裝置

3 緊湊車身

4 「比例式轉向」

4700 mm

264 mm

335 mm

〉〉操作旋鈕

有限行駛下的作業範圍

可允許行駛（低速）下的作
業範圍
可允許行駛（高速）下的作
業範圍

〉〉物體偵測裝置

RU09A1SM 在作業下行駛依然保持穩
定，此特點可減少在移動時收納大臂的

時間U

RU09A1SM 的車身尺寸設計，可降低與
行駛車輛或周圍環境發生干擾的風險。

較低的平台進入口高度讓上下車更為便

利，同時，RU09A1SM 的整體長度有助
於減少所需的儲放空間。

當安裝於平台上的超音波感測器偵測到

障礙物時，本裝置會減慢操作速度或停

止機器，以降低纏繞事故的風險。

* 即使平台位於允許行駛範圍內，當機械傾斜達 3 度以上時，行駛仍將受到限制。

全新電動驅動履帶式曲臂高空作業
車！
RU09A1SM 是一款全新履帶式高空作業車，採用環保的電

池驅動系統，適合室內及戶外作業，同時具備緊湊的車身設

計，可有效提升作業效率。
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在總作業範圍的 
45% 區域內，
可在行駛中進行作業。 

〉〉原地旋轉模式

*所示照片為搭載選配設備的機型

*「OP」標記代表選購項目。

此功能可依方向旋鈕的轉動幅度控制左

右履帶的速度，使行駛時轉向更加平

順。將旋鈕轉到底即可切換至「原地旋

轉模式」，車輛即可在原地轉向，實現

有限空間內的轉向作業。
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